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La presente invention est relative aux dispositifs permet- 
tant de rendre solidaires 2 elements tournants d'une boite de vi- 
tesses grfltce a des clabots ne pouvant s'enclencher qu'au sync tiro— 
nlsme • 

5 Sur les vehicules lourds et puissants , en particulier evo- 

luant en tous terrains , a roue ou a chenille , equipes de boites 
de vit esses a clabots, la synchronisation avant passage des vi— 
tesses est difficile* Plutot que de faire appel a. des synchroni- 
seurs lourds et ineff icaces , il est plus interessant de pratiquer 

10 le double debrayage , c ' est-a-dire de synchroniser, avec l'aide du 
moteur, les masses en rotation* Mais cette operation est 1* apana- 
ge de bons condacteurs et dans des cir Constances favorables* 

Aussl a— t— on imagine, conformement k la presente invention* 
de rendre cette operation de changement de vitesse plus facile en 

15 evitant d' avoir k debrayer, et en interdisant le passage du cla- 
bot, grace au dispositif decrit ci-apres , tant que les pieces en 
rotation devant s'enclencher ne sont pas synchronies* On supprlme 
ainsl toutes possibility de fausses manoeuvres'* 

Le dispositif, objet de 1' invention, comporte un clabot pou- 

20 vant coulisser sous 1'effet d'une fourche de command e sur les can- 
nelures d'un moyeu £±x6 sur 1'arbre de la bolte de vitesses. Ce 
clabot est destine 1 k s'enclencher sur les dents d'une bobine so- 
lidaire en rotation d'un pignon concentrique a 1'arbre et pou- 
vant tourner sur celui-ci* A la fin de cette manoeuvre le pignon 

25 et 1'arbre sont solidatxses* 

Pour eviter que cet enclenchement des dents du clabot sur 
les dents de la bobine ne se fasse k un moment ou ces deux pieces 
ne tournent pas synchrorae, un anneau obturateur erapdche le rap- 
prochement du clabot et de la bobine* 

30 Pour cela, 1' anneau obturateur solidaire en rotation de la 

bob ine presente un certain jeu angulaire par rapport k elle* 
La bob ine ne pent coulisser dans 1 'anneau que si celui-ci occupe 
une position me d lane ; dans ses positions angulaire s extremes 
il interdit tout deplacement axial de la bobine par rapport a 

35 
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L'anneau obturateur porte un cdne en regard d'un c&ne conju- 
gate fixe sur le clabot • Si on manoeuvre la fourche de command e en 
poussant le clabot et si 1' ensemble anneau-bobine-pignon ne tourne 
pas k la msme vitesse que l'ensemble arbre-moyeu-clabot , les c&nes 
5 du clabot et de l'anneau pousses 1 1 un contre l'autre frottent 1 1 un 
sur l'autre et l'anneau obturateur se trouve d^cale" dans une posi- 
tion angulaire extreme par rapport a la bobine, qui ne peut done 
coulisser axialement par rapport k lui. 

Si, dans ces conditions, le clabot pousse par la fourche con— 

10 tinue d'avancer, son cone repousse l'anneau, qui repousse la bobi- 
ne contre un dispositif k ressorts ayant tendance k la ramener 
dans la position normale qu'elle oocupait auparavant , mais qu'elle 
ne peut atteindre qu'en traversant l'anneau, ce qui, en l'etat ac- 
tuel, lui est impossible. 

15 Au moment du passage au synchronisme provoque par la variation 

de la vitesse du moteur, l'ele^nent le plus rapide va devenir le 
plus lent et les vitesses relatives des c&nes du clabot et de 
l'anneau s'inversent ; alors l'anneau entraine" par son c&ne va 
passer d'un cbt6 k l'autre de ses positions angulaire s extrtmmmk 

20 Au moment du passage en position median© , il libere le coulisse- 
ment axial de la bobine qui, poussee par le dispositif" k ressorts, 
vient enclencher ses dents dans celles du clabot et ceci facile- 
ment, puisque ces pieces sont alors synchronise es • Ainsi est ache- 
vee la manoeuvre de solidarisation arbre— pignon. 

2£ Au cours de cette operation un flot d'huile est venu refroi- 

dir et graisser les surfaces des cdnes en friction. 

Un tel dispositif dans lequel aucune autre action que le 
passage au synchronisme ne per met de forcer le passage de la bo- 
bine au travers de l'obturateur interdit done la prise d'une vi- 

30 tesse lorsque le vehicule est arr6te\ En ef f et , la trainee de 

l'embrayage, meme dSbraye, fait tourner 1* element qui lui est 116, 
alors que celui lie aux roues est arrSte , et le synchronisme ne 
peut Stre trouv6« 

Si on desire done que toutes les vitesses , y compris celle 

35 servant a demarrer, soient equipees d'un tel dispositif, on doit 
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a j outer a la boite de vitesses, conf *ra6ment a la presente inven- 
tion, un systeme d'un type particuller , provoquant le passage de 
l'anneau obturateur par sa position mediane et liberant ainsi le 
coulissement de la bobine. 

Pour cela, au moment ou la fo lire he commandant la vitesse , 
enclencnee k 1' arret du v^hicule, arrive en fin de course, on 
declenche un frein de trainee qui arrete rapidement la rotation 
de 1* element lie au moteuf* 

La mftcnoire du frein est fixee a une carcasse qui peut os- 
ciller d'un certain angle autour de son axe et est r a me nee en 
position normale par un dispositif k ressorts. Au cours du frei- 
nage, la carcasse entrainee par 1» effort bande le dispositif k 
ressorts dans la direction de la rotation du moteur* Des apres 
l'arret le ressort se detend et la carcasse tourne en sens inver- 
se pour retrouver sa position normale, entralnant dans ce mouve- 
ment les pieces qu'il vient d« immobiliser. 

Au cours de cette inversion de mouvement l'anneau obturateur 
du dispositif de clabotage et le clabot inversent leur mouvement 
relatif et l'anneau en passant d'un c6te k 1 'autre traverse la 
position mediane qui permet 1 • enclenchement de la bobine et par 
consequent la prise de la vitesse, 

L« invention pourra etre mieux comprise a l'aide des des sins 
ci-annexes, donnes s implement k titre d'exemple d«une realisa- 
tion conf or me k 1 ' invention 1 * 

La fig. 1 represente un double clabot symetrique avec obtu- 
rateur conf or me k 1' invention. Le moyeu 2 est monte solidaire de 
l.arbre 1 ; le clabot 3 cannele peut coulisser sur les cannelu- 
res du moyeu et est entralne axialement par la four cue tte h. II 
contient un c6ne 5. par exemple en bronze ou en matiere de frot- 
tement f rittee , et une bague de frottement 7 arretee par un cir- 
clips 8 ; entre ce cone et cette bague 1'obturateur 6 est mainte- 
nu axialement. mais peut toumer. Le. bobine 9 entraine Lanneau 
obturateur 6 en rotation. Cette bobine est elle-meme entrainee 
en rotation par les cannelures du pignon 10. qui est monte fou 
sur l'arbre 1, par 1 ' intermediate des roulements 12 et 13 I 
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mais cette bobine peut se deplacer axialement dans les cannelures 
du pignon, entre la face de celui-ci et un c ire lips 12* Des res- 
sorts 11, situes autour du pignon, forcent le moyeu 9 en position 
avancee contra le circlips 12 . 

5 On volt aussi des trous 17 permettant k 1'h.uile de parvenir 

entre les c6nes des clabots et de l'obturateur qui au cours de la 
manoeuvre viennent en contact* 

La Tig. 2 represente un obturateur conforme a. 1 ' invention , qui 
se monte sur la bobine de la fig* 3» H possede 3 palres de dents 

10 15 qui peuvent se debattre angulairement a l'interieur du vide 16 
de la bobine fig. 3 constitue* par la suppression de 3 dents cor- 
respondantes des cannelures de cette bobine, dont on a laisse 
s implement les extremites lk» Ces extremites viennent en butee 
contre les dents 15 de l'obturateur si celui-ci est d'un c6te ou 

15 de l'autre de son debattement angulaire ; mais cette extrSmite 1** 
de dent peut traverser l'autre dent de l'obturateur si celui-ci 
occupe la partie mediajLe de son jeu. 

La fig. h represente la situation intermedia ire apres que la 
fourchette ait pousse le clabot 3 en position de recherche de 

20 passage de vitesse. Le synchronisme n'etant pas encore realise* 
les cones conjugues du clabot et de 1' obturateur frictionnent 
l'un contre l'autre et l'obturateur est entraine'.dans une de 
ses positions angulaires extremes par rapport a la bobine , om 
qui interdit aux extremites de dent lk de celle-ci de passer 1 . 

25 Prenant appui sur des extremites de dents, l'obturateur a re- 

pousse la bobine en position extreme cote pignon en comprimant 
les ressorts ll f « 

La fig. 5 represente la fin de l'enclenchement de la vitesse f 
au moment du passage au synchronisme, l'obturateur entralne par 

30 son cdne, dont la vitesse relative par rapport k celui du clabot 
a change de signe, a quitte sa position angulaire extreme par 
rapport a la bobine et est passe* par la position medians', dans 
laquelle il a libera 1» passage axial de celle-ci. La bobine 
poussee par les ressorts 11 est venue s 'enclencheyttano les canna- 

35 lures correspondantes du clabot. 
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Les fig. 6 et 7 representent tin frein de trainee conforme a 
l 1 invention. Un disque 20 est fixe sur l'extr&nite de l'arbre 1 
et peut Itre arrSte en rotation par una ind.ch.oire 21 serr£e grS.ce a 
une commande souple et flexible* Cette macho ire est montee sur une 
5 carcasse 22 qui peut osciller autour de son axe concentrique k 

l'arbre 1, Cette carcasse est maintenne angulairement par deux res- 
sorts opposes 23 et 24* 

Au moment du f reinage , 1» effort comprime un des ressorts comme 
representee en fig. 7* T>hs que les masses eont arretees, le ressort 

10 23 ramene la carcasse du frein en position mediane'. 

C'est ce mouvemeftt d* oscillation qui, inversant le sens de 
friction entre les c6nes de l'obturateur et du clabot per met , par 
le deplacement angulaire re la t if de l'obturateur dans la bobine , 
de liberer celle-ci et de prendre la vitesse selectionn£ev 

15 Grace a quoi on a realise un dispositif conforme a 1' invention 

qui peut trouver son application dans des boltes de vitesses nou- 
velles, ou dans la modification de boites de vitesses existantes , 
par remplacement de certaines pieces, ces boites de vitesses etant 
plus particulierement destinees k des engins lourds, de forte 

20 puissance , evoluant en tous terrains • 
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REVEND1CATIONS 

1 - Dispositif interdisant le passage des cannelures d'une bo- 
bine dans celles d'un clabot lorsque ces elements ne tournent pas 
en syncbronisme , caracterise par le fait qu'il coraporte un anneau 

5 obturateur entraine axialement par le clabot et lie en rotation k 
la bobine k un battement angulaire pres , la bobine ne pouvant tra- 
verser 1' obturateur que si celui-ci occupe la partie mediane de ce 
battement angulaire* 

2 - Dispositif selon revendication 1 caracteris£ par le fait que 
10 1» anneau et le clabot comportent des c6nes conjugu^s Tenant en 

friction rotative lorsque le clabot est pousse vers la bobine, 
cette friction ayant pour effet de decaler 1 'anneau vers une de 
ses positions angulaires extremes par rapport k la bobine , inter- 
disant done k celle-ci de venir en contact avec le clabot* 

15 3 - Dispositif selon revendicatibn 2 caracterise' par le fait que 
la bobine est poussee par le clabot et 1' anneau obturateur contre 
un systeme k res sort qui, ensuite , au moment de la synchronisation, 
la renvoie k travers 1» anneau jusqu'a se penetration dans le clabot* 
k - Dispositif selon revendication 3 caracterise par le fait que 

20 la denture de la bobine qui penetre a l'interieur de celle du cla- 
bot a 3 de ses dents supprlmees a. 1' exception de leurs extremites 
les plus eloignees du clabot et que l'anneau a 3 paires de dents 
de meme nature que celle du clabot dimensionnees en epaisseur de 
telle maniere qu'il peut osciller d'un certain angle dans le jeu 

25 laiss£ par les parties de dents supprimees de la bobine ; les 

dents de l'anneau, sauf en position angulaire mediane, se heurtent 
aux extremites restantes des dents en partie supprimees de la bo- 
bine* 

5— Dispositif selon l'une des revendications 2 a caracterise 
30 par le fait qu'un flot d'huile est dirige entre les cdnes en fric- 
tion afin de les refroidir* 

6 - Dispositif selon l'une des revendications 1 a 5 caracterise 
par le fait qu'on facilite le passage d'une vitesse a 1* arret du 
vehicule grace k un frein de trainee arrStant les pieces mises en 
35 rotation par la trainee de l'embrayage moteur debraye'* 
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7 " Dispositif selon revendication 6 caracterise par le fait 
que le carcasse fixe du frein de trainee peut osciller autour de 
sa position dans laquelle elle est ramenee par un system© a res- 
sort c onvenablement dls poa6 pour lui laisser un debattement angu- 
laire au moment de l'arrdt des masses en rotation, ce debattement 
provoquant l«ef facement de l'anneau obturateur du dispositif de 
clabotage devant la bobine , par passage en position mediane grace 
a 1' inversion momentanee du sens relatif de rotation du clabot et 
de l'anneau* 
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